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TC50-e Carga (til / Carga util 500 kg

CARACTERISTICAS GENERALES

PRINCIPALES CARACTERISTICAS
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TC120-e

Carga util / Carga util 1200 kg

- Tren de rodaje sobre orugas con transmision mixta hidraulica/bateria.

- Botén de emergencia para garantizar la méxima seguridad del operador.

- BMS (Sistema de gestion de bateria) para monitorear las condiciones de la bateria
bateria.

- Garantias de carga completa de la bateria (tipo Litio-Hierro-Fosfato)

Autonomia hasta una jornada de trabajo estandar de 5-6 horas.

- También disponible version con cuchara de descarga alta variable.

- Base sobre orugas con transmisién hidraulica mixta. /bateria.

~ Boton de seguridad para garantizar la maxima seguridad del operador.

de gestion ¥ RBMSBEEGmprobar Bis condiciones de funcionamiento yel
bateria.

- da?ga completa de la bateria (tipo LFP
Autonomia para un ciclo de trabajo de 5-6 horas.
- También disponible versién con cuchara de descarga alta.

itio- er- fosfato) garantizado

CARACTERISTICAS GENERALES

PRINCIPALES CARACTERISTICAS

" Tren de rodaje sobre orugas totalmente eléctrico con motores eléctricos

y bateria.

" 2inversores, 2 motores eléctricos (de alta resistencia disefiados para funcionar también en
condiciones mas severas) y 2 cajas de cambios planetarias.

" Botén de emergencia y frenos eléctricos para garantizar la maxima seguridad del operador.
- Disefio de via patentado, con rodillos pivotantes en la zona central de la via,

para garantizar una gran superficie de apoyo, alta estabilidad y excelente comodidad
conduccion en todas las condiciones de uso.

y bateria.

en las condiciones mas severas) y 2 reductores planetarios.

- Base sobre orugas con transmision totalmente eléctrica con motores eléctricos.
- 2 inversores, 2 motores eléctricos (resistentes disefiados para funcionar incluso
- Botén de seguridad y freno eléctrico para maxima seguridad del operador.

- Disposicién de carriles patentada, con rodillos basculantes en la zona
centro de la pista, para garantizar una amplia zona de apoyo, alta estabilidad y una

Confort de conduccion optimo en todas las condiciones de uso.
- Circuito hidraulico de servicio para accionamiento del cucharén con bomba.

- Circuito hidraulico de servicio para accionamiento del cucharén con motobomba.
Electricidad controlada por inversor dedicado.

Alimentacion eléctrica mediante inversor dedicado.

DATOS TECNICOS DATOS TECNICOS - BMS (Sistema de gestién de bateria) para controlar el estado de la bateria. - BMS (Battery Management System) para monitorear las condiciones de la bateria.
Peso operativo con pala (sin operacor) 540 Peso operativo con excavadora (sin operador) 540 i, Posbilad de acecen remoto a o8 calos do a méauna. o movimienios de s mékuine, Posibiidad de aceesa remoto  os datos
carga operativa méx. kilgs 500 Carga operativa maxima kilo; S00 - La carga completa de la bateria (tipo Litio-Hierro-Fosfato) garantiza la autonomia - Baterias (Litio-Hierro-Fosfat das al 100% i
Capacidad de carga del cucharén: SAE colmado o 0.304 Capacidad de carga corporal © - on altura completa (norma SAE) & 0.304 g P | ‘ P 9 a er!?s (Litio-Hierro F osfato) carga as al b proporcionan
3 3 hasta un turno de trabajo estandar completo (8 horas). operacion durante un ciclo de trabajo completo (8 horas).
- enjuagar con arena/liquidos | 0.265/0.180 - enjuagar con arenalliquidos - | 0,265/0,180 - Disponible como mando a distancia por radio opcional. - Disponible opcionalmente radiomando para conducir de forma remota.
Capacidad de pala autocargable 50 Capacidad de la pala cargadora. 50 - También disponible versién con cazo de descarga alta variable (y pala autocargable) ) - También disponible version con volquete alto), y (y pala autocargable
Motor eléctrico asincrono trifasico con gestion. Motor eléctrico asincrono trifasico controlado y cucharén giratorio con descarga de 180°. Caja giratoria de descarga de 180°.
electronica. electrénico.
- Potencia nominal - kw 55 - Potencia nominal - Velocidad dovatos 55 X .
Velocidad maxima de rotacion - Tension g/min 2850 maxima de rotacion - Tension nominal tpm 2850 DATOS TECNICOS DATOS TECNICOS
nominal de funcionamiento - Corriente EN 148 - Corriente maxima EN 48 Peso operativo con pala (sin operador) 900 Peso operativo con excavadora (sin operador) kilos 900
nominal maxima Velocidad méaxima 30 i i AXi A i 5 i 1200 . - .
Pendiente maxima que Un 1.5/3.0 i . km/h 15 ;200 zzrs:c?::(;at;:iar?ga:del cucharén: - SAE colmado - "I:'I"Igs 0.440 oo lOPera“Va g . kll?sb1‘12:g
. Capacidad de carga corporal : - en altura (norma SAE) m=0,
se puede superar a plena carga Presion especifica sobre el km/h % 30 Pendiente maxima transitable a plena carga % 30 arena nivelada / liquidos w’| 034070210 - enjuagar con arenalliquidos M°0,340/0,210
suelo: - vacio / cargado kg/cm? 0,18 / 0,34 Presion especifica sobre el suelo: vacio/cargado kg/cm? 0,18/0,34 Capacidad de pala autocargable e Capacidad de la pala cargadora. | e
Ancho de via Tension il 180 Ancho de via miimetos 180 Potencia nominal del motor de desplazamiento litros 2x2 | Potencia nominal del motor kW - Velocidad maxima de rotacion rpm - Tension 2x2
de via resorte + tomillo de ajuste| | Tensor de oruga resorte+tornillo de registro - Velocidad maxima de rotacion KW g/min 2850 nominal V - Corriente nominal maxima A Transmision directa sobre 2850
Bombas de engranajes N° 3 con caudal total Presién I/min 25 N .3 bombas de engranajes con caudal total de presion maxima I/min 25 - Tensién nominal de funcionamiento EN 80 motorreductores y freno negativo 33
maxima para rotacion de orugas Presion maxima para bar 190 para la rotacion de las orugas bar 190 - Corriente nominal maxima A 33 80
sistema de cucharon y pala Potencia nominal de la bateria Tipo bar 150 Presion maxima para el sistema de cubo y pala. bar 150 Transmision directa sobre motorreductor y freno negativo.
de celda: LiFePO4 (fosfato de litio-hierro) kw 6.9 Potencia nominal de la bateria Ntimero de kW 6.9 Potencia nominal del motor para servicios en kW 15 Potencia nominal del motor para servicios kW 1,5
n° 28 (14x2) celdas LiFePO4 (LithiumFerPhosphate) n° 28 (14x2) - Velocidad méaxima de rotacion g/min 1800 - Velocidad maxima de rotacion rpm 1800
Autonomia minima a plena carga sin parar Vida media 25 Autonomia minima de trabajo a plena carga sin parar Duracién de 2 - Tensién nominal de funcionamiento EN| 80 - Tension nominal V 80
de la bateria (ciclos de carga-descarga) 2000 la bateria (ciclo de carga-descarga) 2000 - Corriente maxima para servicios. = 24 - Corriente maxima para servicios. un 24
Tiempo de carga con cargador de bateria STD 8/10 Tiempo de carga con cargador de bateria STD Refrigeracion por 8/10 A toda velocidad — 4 méxima velocidad wimmssorion)
Refrigeracion por inversor hn® h tipeadores de calor de aluminio inversor hn° h tipisipador de calor de aluminio Maxima capacidad de ascenso con carga completa % 43 Pendiente maxima transitable a plena carga % 43
Presion especifica sobre el suelo: - vacio / cargado kg/cm? 0,20/0,40 Presion especifica sobre el suelo: vacio/cargado kg/cm? 0,20/ 0,40
Ancho de via e 180 Ancho de via miinetes 180
Tensado de orugas resorte + tornillo de ajuste Tensor de oruga tipo resorte+tornillo de registro
Bomba del sistema de servicio tipo engranajes Servicios de bombas tipo de engranaje
Alcance I/min 5 Velocidad I/minuto 5
Presion maxima de servicio bar 160 Servicios de presion maxima de ejercicio. barra 160
Potencia nominal de la bateria kw 1.5 Potencia nominal de la bateria kilovatids 11,5
Tipo de célula: LiFePO4  (Litio-Hierro-Fosfato) n° 48 (24x2) Numero de células LiFePO4 (Litioferfosfato) nimelo 48 (24x2)
Autonomia minima a plena carga sin parada 4 Autonomia minima de trabajo a plena carga sin parar h4
Duracién media de la bateria (ciclos de carga-descarga) 2000 Duracién de la bateria (ciclo de carga-descarga) n°2000
Tiempo de carga con cargador STD 7.5 Tiempo de carga con cargador de bateria STD h7.5
Refrigeracion inversor hn° h{tipo  dsipacores ge caioren Refrigeracion inversor tipo disipadores y
ventilador+aluminio ventilador+aluminio

TC50-e TC120-e



