Motor D1803-CR-T

@

Potencia maxima 32,3 kW - 43,9 CV @EUROCOMACH

Peso de transporte 4.450 - 4.600 kg



Machinedeanslatedby Google

. P kg 4.450
(sin cucharon ni operador)
Peso de transporte con cabina 4600
(sin cucharén ni operador) kg .
Peso operativo ISO 6016 con jaula antivuelco 4600
(con cazo de 75 kg y operador de 75 kg) kg .
Peso operativo ISO 6016 con cabina 4750
(con cazo de 75 kg y operador de 75 kg) kg .
Velocidad de desplazamiento (AUTO DOS VELOCIDADES) kin/h 12:0+2,6/2%:0+ 4,5
Velocidad de rotacion rpm 10,5
MOTOR
Modelo KUBOTA D1803-CR-T - ETAPA 5
méaximo poder (2.300 rpm) oo ctaosd 32,3-43,9
Desplazamiento cc 1.826
Numero de cilindros n° 3
Enfriandose Liquido
Consumo lirosora 54
Alternador En un) 12 (70)
Bateria En (ah) 12 (75)

SISTEMA HIDRAULICO

Tipologia vegetal

Centro cerrado Load Sensing con
distribuidor “Flow Sharing”

Tipologia de bombas

1 Bomba hidraulica LS con caudal
variable y control electrénico +

1 bomba de engranajes

Desplazamiento de la bomba cc 53,7 +11,2
Capacidad de la bomba litros/min 107 +22,3
Presion maxima calibracién del sistema bar 280
Caudal del sistema auxiliar (presion maxima):

AUX 1 efecto de prioridad simple o doble litros/min 60 (200)
Doble efecto AUX 2 (opcional) (bar) 60/43 (280)

ACTUACION

profundidad de excavacién max. con
brazo estandar (brazo opcional)

milimetros

3.230 (3.480)

Altura maxima descarga con

" - milimetros 4.620 (4.860)

brazo estandar (brazo opcional)

Fuerza delarranque del cucharén yN 4.300

(brazo estandar) ISO 6015

Fuerza de'rotura del brazo YN 2200

(brazo estandar) ISO 6015

Fuerza de tracciéon yN 4.260

Presion especifica del suelo Klogramos/em2 0,34

Pendiente negociable 60% - 30°

DIMENSIONES

Ancho maximo millmetros 1.750

Altura total milimetros 2.510
milimetros 965

Radio de giro trasero

Longitud estandar del brazo de excavacion
(brazo opcional)

milimetros

1.400 (1.650)

Ancho de via milimetros 350
Numero de rollos (para cada lado) n° 511
SUMINISTROS

Tanque de diesel es 60
Tanque de aceite hidraulico es 50
Capacidad del sistema hidraulico es

Capacidad del sistema de refrigeracion es 9
Aceite de motor es 7

COMANDOS

Rotacién de pluma, brazo de
excavacion, cucharén y torreta

2 manipuladores
servocontrolado

Brazo de triple posicionamiento

control potenciométrico en el
manipulador derecho

Seguimiento de movimientos
(incluida la contrarotacién)

Servocomando de 2 niveles

Lama reinterro

palanca de potencia

Sistema auxiliar de flujo prioritario con
retencion AUX 1 (efecto simple o doble)

control potenciométrico en el
manipulador derecho

Sistema auxiliar
AUX 2 (doble efecto)

control potenciométrico en el
manipulador derecho

Brandegio

control potenciométrico en el

manipulador izquierdo

451r

2.290 (2.450) 965

3.770 (3.850)

1.580

3.850 (3.880)

5.840 (6.100)

5.960 (6.210)

Brazo de excavacion estandar L=1.400

(brazo de excavacién opcional L=1.650)
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CAPACIDAD DE LEVANTAMIENTO
Alcance referido al centro de rotacion (m)
Capacidad de elevacion (kg) a 1,0 m de altura

2 3 4

5 MAKIMO

Guardamanos
y hoja bajada

*2.220 *1.170 *1.040 *930 *

Guardamano
. *2.220 *1.170 770|520 480
y hoja elevada.

Lateral 1.580 870 560 37

MAXIMO

* Indica el limite de carga hidraulica.

La capacidad de elevacion se basa en ISO 10567 y no supera mas del 75 % de la carga de
vuelco estatica o el 87 % de la capacidad de elevacién hidraulica de la maquina.
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