motor 3STNV76

Potencia maxima 13,7 kW - 18,6 CV @EUROCOMACH

Peso de transporte 1.900 - 2.010 kg




Machine Translated by Google

Peso de transporte con jaula antivuelco
- o kg 1.900
(sin cucharén ni operador)
P(.eso de transp?ne con cabina kg 2010
(sin cucharén ni operador)
Peso operativo ISO 6016 con jaula antivuelco
kg 2.010
(con cazo de 35 kg y operador de 75 kg)
Peso operativo ISO 6016 con cabina kg 2120
(con cazo de 35 kg y operador de 75 kg)
Velocidad de traduccion km/h1a:0+2,3/2a:0+
Velocidad de rotacion rpm 10,5
MOTOR
Modelo YANMAR 3TNV76 - ETAPA 5
maximo poder (2200 rpm) 13,7-18,6
Desplazamiento cc 1.116
Numero de cilindros n° 3
Enfriandose Liquido
Consumo Jirosthora 3.1
Alternador En un) 12 (40)
Bateria En (ah) 12 (65)
SISTEMA HIDRAULICO
Tipologia de bombas caudal variable
Desplazamiento de la bomba cc 9+9+6,6
Capacidad de la bomba litros/min 18 +18 + 13,1
Presion maxima calibracion del sistema bar 240
Sistema auxiliar (presion maxima): litros/min 31,1
AUX 1 simple o doble efecto (bar) (205)
ACTUACION
profundidad de excavacién max. con
) . milimetros 2.380 (2.580)
brazo estandar (brazo opcional)
Altura maxima descarga con
i ) mimetros 3.370 (3.550)
brazo estandar (brazo opcional)
Fuerza de 'arranque del cucharén yN 1.500
(brazo estandar) ISO 6015
Fuerza de rotura del brazo yN 950
(brazo estandar) ISO 6015
Fuerza de traccion yN 1.860
Presion especifica del suelo kilogramos/cm2 0,34
Pendiente negociable 60% - 30°
DIMENSIONES
Ancho maximo milmetros 990 - 1.300
Altura total miimetros 2.370
Radio de giro trasero mietos 75
Lon'gitud del brazo c!e excavacion S 1.150 (1.350)
estandar (brazo opcional)
Ancho de via milimetros 230
Numero de rollos (para cada lado) n® 3
SUMINISTROS
Tanque de diesel es 25
Tanque de aceite hidraulico es 20
Capacidad del sistema hidraulico es 30
Capacidad del sistema de refrigeracion es 4,5
Aceite de motor es 2,8

COMANDOS

Rotacién de pluma, brazo de
excavacion, cucharén y torreta

2 manipuladores
servocontrolado

Brazo de triple posicionamiento

control potenciométrico en el
manipulador derecho

Seguimiento de movimientos
(incluida la contrarotacion)

Servocomando de 2 niveles

Lama reinterro

palanca de potencia

Sistema auxiliar
AUX 1 (efecto simple o doble)

control potenciométrico en el
manipulador derecho

Brandegio

control potenciométrico en el
manipulador izquierdo

191R

1.880 (1.990) 715

2.620 (2.740)

1.185 *4"

1.560

2.900 (2.960) 1.140

4.390 (4.590)

4.470 (4.670)

Brazo de excavacion estandar L=1.150

(brazo de 6n opcional L=1.350)

1.300

CAPACIDAD DE LEVANTAMIENTO
Alcance referido al centro de rotacion (m)
Capacidad de elevacion (kg) a 1,0 m de altura

2 3 MAXIMO ’

Guardamanos @
N *640 *400 *360
y hoja bajada 2
Guardamano
490 250 160

y hoja elevada. 3
Lateral, 470 250 160 ,
carro abierto MAXIMO

* Indica el limite de carga hidraulica.

La capacidad de elevacién se basa en ISO 10567 y no supera mas del 75 % de la carga de
vuelco estatica o el 87 % de la capacidad de elevacion hidraulica de la maquina.
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